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RINGKASAN

Perkembangan teknologi sekarang ini sr:makin cepat berkembang

diberbagai bidang, Perkembangan teknologi ini diharapkan dapat dijadikan

sebagai solusi untuk mempermudah melakukan aktivitas sehari-hari, bagi kita

yang banyak melakukan pekerjaan, terkadang kita harus menyelesaikannya

dengan cepat, mudah, dan praktis.

Pekerjaan-pekedaan tersebut juga akan sulit dilakukan bagi mereka yang

memiliki kekurang sempurnaan organ tubuh. Maka dari itu untuk mengatasi

masalah tersebut penulis mencoba merancang suatu alat kendali.

Hasil rancangan ini telah berjalan dengarr baik, walaupun belum begitu

sempurna seperti yang diharapkan. Namun rancan,gan ini diharapkan dapat

membantu bagi mereka yang memiliki kekurangsempurnaan dan aktivitas yang

banyak.
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BAB I
PENDAHULUAN

1.1. Latar Belakang

Di era modernisasi saat ini banyak peralatan elektronik yang tligunakan

dalam rumah tangga seperti lampu, televisi, pagar halaman otomatis Can masih

banyak lagi peralatan lainnya, yang pengoperasiannya ttilakukan dengan cara

menekan tombol ON-OFF yang langsung ke objeknya. Pengoperasian seperti ini
tc*adang akan sulit dilakukan oleh orang yang memiliki kekurangsempurnaan

organ tubuh seperti kaki.

Untuk mengatasi masalah tersebut maka dibutuhkan sebuah alat yang

dapat mengendalikan alat elektronik tersebut, dalam hal ini dibutuhkan sebuulr

alat yang dapat menjangkau objek yang akan dihidup-matikan. Salah satu alar

yang dapat melakukan hal tersebut dari jarak jauh yang lazim disebut dengan

remot kontol seperti yang sering digunakan untuk remot 'fv. Selain harga ymg

murah dan banyak dijumpai di pasaran, sehingga hal ini akan sangat membantu

rmttrk mengupayakan perancangan alat kendali tersebut secara otomatis.

Berdasarkan hal tersebut di atas maka tugas akhir ini membahas tentang

alat kendali iarak jauh dengan judul "Merancrng Sistem Kendali Beban Jarak
Jeuh Berbasis Microcontrollu AT89C2051$. Alat ini terdiri atas 4 bagian yaitu

: bagian Pemancar (remote control), dibagian ini data, awal diterima dari input

Wod dan dipancarkan kebagian Penerima, data tersebut langsung dikirim ke

bagian Pengendali dimana data yang telah diterima kemudian diproses r1an

selaqiutrya data dikirim ke Drh'er untuk mengaktifkan beban. Alat ini

dimungkinkan dapat diproduksi dan dipasarkan.

12. Tuiuan Penulisan

Tujuan tugas akhir ini adalah merancang alat kendali otomatis beban jarak

jauh dengan menggunakan Microcontroller, dengan maksud jika digunakan dapat

membantu orang cacat (Handicap).
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1.3. Botasan Masalah

Yang dibahas pada rancangan ini adalah :

1. Alat kendali yang digunakan Microcontrolter ATYSC2LS l .

2, Beban yang dikendalikan hanya 5 buah.

3. Jarak maksimum yang dapat dijangkau alat ini adarah * 10 meter.

1.4. Metodologi Perancangan Alat

Alat,ini terdiri dari beberapa rangkaian, mulai dari pemancar (remote

contro[), penerima (Receive), kemudian lC Microcontroller ATggC2Ls1, sefta

drivernya.

Awal kerja alat ini dimulai dari adanya masukan (input) da.i, remote

control ke Receive? yang kemudian data diterima oleh IC Microcontroller

4789C2051, diproses yang selanjutnya dikirim kebagian penguat (driver) untuk

menghidupkan beban yang digunakan.

1.5. Sistematika Pembahasan

Dalam penulisan tugas akhir ini diawali dengan Pendahuluan pada Bab I
yang membahas tentang latar belakang, tujuan penulisan, batasan masalah,

metode perancangan alat, dan sistematika pembahasan. Bab II membahas tentang

gelombang yang dipancarkan oleh remote control. Bab III membahas tcntang

teori-teori dasar komponen, karakteristik dan spesifikasi 1C Microcontroller

4789C2051, pengirim, penerima data dan drivernya. Bab Iv melakukan

pengujian, penulisarr serta pengambilan data dari siste,m tersebut dan selanjutnya

menganalisa sistem secara keseluruhan. Bab V mengambil kesimpulan dari

penulisan tugas akhir ini dan menerima saran-saran yang bertujuan untuk

mengembangkan sistem menjadi lebih baik.
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