KATA PENGANTAR

Segala puji dan syukur penulis ucapkan kehadirat Tuhan Yang Maha Esa
atas segala berkat dan anugerah-Nya penulis dapat menyelesaikan Tugas Akhir
.

Tugas akhir ini merupakan salah satu syarat bagi setiap mahasiswa dalam
menyelesaikan studinya di Jurusan Teknik Elektro Universitas Medan Area.

fiberi doa dan dukungan bagi penulis

dalam menyelesaikan tugas akhir.
7. Kepada teman-temanku seperjuangan mahasiswa Teknik Elektro UMA
angkatan 2011 yang telah bayak membantu dalam penyelesaian tugas akhir ini.

Dalam penyusunan tugas akhir mi, penulis telah berupaya dengan segala
kemampuan dalam pembahasan dan pengkajian dengan disipln imu yang di

Universitas Medan Area



peroleh di perkuliahan, serta bimbingan dari dosen pembimbing, namun penulis
menyadari tidak luput dari kekurangan dan kesilapan dalam penyelesaian tugas
akhir ini. Untuk itu penulis mengharapkan kritk dan saran yang bersifat
membangun dan kesempurnaan tugas akhir i

Besar harapan penulis agar kiranya tugas akhir ini dapat memberikan
manfaat bagi kita semua.

fedan, 02 Desember 2016

Universitas Medan Area



DAFTAR IS

LEMBARAN PENGESEHAN ...t 1
SURAT PERNYATAAN ...ttt i
RIWAYAT HIDUP.....cooiiiieeeeeeeee et il
KATA PENGANTAR ...ttt v
ABSTRACT ...t vi

ABSTRAK

2.2.3. Port berfungsi
2.3. Bahasa Program BASCOM AVR ..o, 10
2.4, POWET SUPPLY oottt 11
2.4.1. Jenis-Jenis Power Supply .......ccceeeriiiniininiiniinicececee 11
2.4.1.1. Sumber Arus Searah (DC) ......cccccoevvivrviieniiniieieeiene, 11
2.4.1.2. Sumber Arus Bolak-Balk (AC) ....cccoceviriniiiiiiienn 12
2.4.2. Fungsi Power Supply pada Sistem Pengecat Marka Jalan ...... 13

Universitas Medan Area



2.4.3. Jenis-Jenis Power Supply yang digunakan pada Robot

Pengecat Marka Jalan .........ccccoooieiiiiiiiiniiinieceeeee 14

2.4.3.1. Bateral ...cocveeiieiieiieieeeiteee e e 14
2.4.3.2. Akumulator (AKID) ...occeeevieriieiieeieeeeeeee e 15

2.4.4. Tip Memilih Power SUpply ......ccoooieviiiiieiieieeeeee e 16
2.5. Sumber Cahaya .........cccoeciiiiiiiiiieie e 16
2.5.1. Jenis-Jenis Sumber Cahaya .........ccccccceevviveevieeeiiieeniieeeiee e 16

neendali. Motos

3.1.2. Waktu Penclifia

3.2. Blok Diagram ........ccceccuieiiiiiiieiieeiie et 43
3.3. Alat, Bahan dan Desian Penelitian .............ccccovvvvvvieiiiiiiiiiiininnneen. 43
3.3.1. Alat dan Bahan .........coccooviiiiiiiiinien 43
3.3.1.1. Penetapan Komponen ..........ccceecceeeeeiieeeenniiieeeeniieenn. 44

3.3.2. FIOWChAIt ..ot 45
3.4. Desain Penehtan .........cccocoeiiiiiiiiiiiiiieie e 46

Universitas Medan Area



3.5. Skema Rangkaian dan Instalasi alat yang dirancang ...................... 48

3.6. Skema Penggabungan seluruh Instalasi sistem pembentuk alat ..... 51
BAB IV HASIL ANALISA DAN PEMBAHASAN.......ccocooiivieieieee e 53
4.1. Pengujian Sensor Infra Merah .........cccoociiiiiiiiiiiiiiiiieeee, 53
4.1.1. Pengujian Deteksi Sensor Infra Merah ...........ccccoveeviennennnnn. 53

4.2. Pengujian Sistem Minimum AVR ..., 55

Universitas Medan Area

10



11

DAFTAR GAMBAR

Gambar 2.1. Mikrokontroler AVR ATMega 16 ......ccccceeviieiiieniiiiieeieeieeee 7
Gambar 2.2. Lambang Sumber Tegangan DC ..........ccccccovieiiiiniiiiieiieeiee e, 12
Gambar 2.3. Lambang Sumber Tegangan AC ..........cccccevviiviieniieiieeieenieeieane 13

Gambar 2.24. Skematik IC

Gambar 2.25. Pin Konektor IC L298 .......ccccooiiiiiiiieeeeeeeeeeeee 37
Gambar 2.26. Motor DC ......ccooiiiiiiiiiieiet e e 39
Gambar 2.27. MOtOT SETVO .....ccueiiiiiiieiiieiie ettt 40
Gambar 3.1. Blok Diagram Sistem Penelitian ...........cccccooevveiiiniiiiiiiiienieeiee 43
Gambar 3.2. Flowchart Penelitian .............cccoooiiiiiiiiiiiiiieeeeeeee 46
Gambar 3.3. Tata Letak Desain Penelitian ............ccccooeeieniiniininninienieene 47

Universitas Medan Area



12

Gambar 3.4. Skema Rangkaian Sistem Minimum AVR ATMega 16 ............... 48
Gambar 3.5. Skema Instalasi Sensor InfraRed ..........cccoceviiiiiiiniiniiniininne 49
Gambar 3.6. Skema Instalasi Motor S€rvo .......cccovceeveeieniienieiieieeeeeeee e 49
Gambar 3.7. Skema Instalasi Comparator ............ccccceevveeerieeiieeniiienieeieesie e 50
Gambar 3.8. Skema Instalasi H-Bridge .........ccccocceeviiiiiienieiiiicieeecieeeeee 51
Gambar 3.9. Skema Penggabungan Seluruh Instalasi Pmebentuk Alat ............. 52
Gambar 4.1. Sistem Minimum AVR Mikrokontroler ATMega 16 .................... 55

Gambar 4.2.

Universitas Medan Area



DAFTAR TABEL

Tabel 2.1. Instruksi Dasar BASCOM AVR  .....cooiiiiiiiiiieeeeeeeeeeee 11
Tabel 2.2. Jenis dan Tegangan Baterai .............ccoccoevieriiieiiienieniiciieeieeee e 14
Tabel 3.1. Jadwal Pelaksanaan Penelitian .............ccccooceeviinienienieniieeceieee 42
Tabel 3.2. Daftar Komponen Elektronik ...........cccoooiiiiiiiniiiiiiiiiciecceieee 44
Tabel 3.3. Daftar Bahan ..........ccocooiiiiiiiiiiiii e 45

Tabel 3.4. Daftar Alat ' e, U 45

Universitas Medan Area

13





