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ABSTRAK

Dalam setiap rumah keamanan adalah hal yang terpenting untuk di perhatikan.
Dalam kasus ini terkadang kita merasa pada suatu kondisi tertentu merasakan
kecurigaan terhadap seseorang dengan tingkah laku yang mencurigakan dimana hal
tersebut perlunya antisipasi tanpa menyebabkan resiko yang tinggi. dalam hal ini
peran teknologi sangat di perlukan dalam membantu pekerjaan security . Dari
permasalahan tersebut maka tercipta gagasan untuk membuat Robot Smart Car
yang mampu membantu security dalam menjalankakn tugas . Agar tidak ketahuan
dalam pengintaian orang yang diduga mencurigakan tersebut, pengintai bisa
mengkontrol dari jarak jauh serta dilengkapi kamera untuk melihat kondisi di
sekitar wilayah penjagaan scurity tersebut. Sehingga, dapat secara cepat
mengantisipasi tindakan yang tidak di inginkan dan dapat merugikan orang lain
Prosedur kerja alat ini ialah apabila salah satu dari sensor mendeteksi adanya api
dan asap melewati atau mengenai maka buzzer yang telah terhubung dengan sistem
tersebut akan aktif . Dan kamera yang telah hidup akan menggambil video secara
otomatis/RealTime dan di implementasikan ke serial monitor yang tersedia,
sehingga dapat langsung dilihat oleh security dari layar monitoring agar dapat
menggalkan tindakan kriminal mau pun kebakaran. Pada penelitian yang telah
dilakukan didapatkan bahwa pengguna dapat melihat suatu objek yg mencurigakan
mulai dari paling dekat ke paling jauh dapat membuat alat mendeteksi hal yang
mencurigakan dan penggua dapat melihat melalui web dari kejadain tersebut.Untuk
saran pada percobaan selanjutnya lebih di anjurkan menggunakan antena dan
dilengkapi kepintaran buatan sehingga jarak pengontrolan lebih jauh, dan
menggunakan kepintaran buatan bertujuan untuk robot smart sscuriy bergerak tanpa
harus di kontrol secara langsung

Kata kunci : arduino uno , smart scurty dan Esp 32 cam
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ABSTRACT

In every house, security is the most important thing to pay attention to. In this case,
sometimes we feel that under certain conditions we feel suspicious of someone with
suspicious behavior where this needs to be anticipated without causing high risks.
in this case the role of technology is needed in assisting security work. From these
problems, the idea was created to create a Smart Car Robot that is able to assist
security in carrying out tasks. In order not to be caught in the reconnaissance of
the suspected suspicious person, the lookout can control it remotely and is equipped
with a camera to see the conditions around the security guard area. So, it can
quickly anticipate unwanted actions and can harm other people. The working
procedure of this tool is that if one of the sensors detects fire and smoke passing
through or hitting it, the buzzer connected to the system will activate. And the
camera that is already on will take video automatically/RealTime and be
implemented on the available serial monitors, so that it can be directly seen by
security from the monitoring screen in order to prevent criminal acts or fires. In the
research that has been done, it was found that the user can see a suspicious object
starting from the closest to the farthest. It can make the tool detect suspicious things
and the user can see through the web of the incident. For suggestions for further
experiments, it is recommended to use an antenna and be equipped artificial
intelligence so that the control distance is farther, and using artificial intelligence
aims to make smart security robots move without having to be controlled directly

Keywords: arduino uno, smart security and Esp32 cam
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BABI

PENDAHULUAN

1.1 Latar Belakang

Perkembangan teknologi di dunia tumbuh dengan cepat.Perkembangan
teknologi diharapkan dapat menciptakan alat-alat untuk membantu pekerjaan
manusia. Salah satu teknologi yang berkembang saat ini adalah robot. Robot
merupakan sebuah alat yang dapat menirukan pekerjaan manusia dan dapat
menirukan apapun sesuai dengan keinginan kita dengan cara otomatis yang
dikontrol melalui suatu program.

Keamanan sebuah rumah adalah hal yang terpenting untuk di perhatikan.
Dalam sebuah kasus kebocoran gas ,munculnya percikan api yang menyebabkan
tibulnya asap dan hadirnya orang yang tidak dikenal ,dengan tingkah laku yang di
anggap tidak normal . Dimana hal tersebut perlunya upaya untuk mengantisipasi
tanpa menyebabkan resiko yang tinggi . dalam hal ini peran teknologi sangat di
perlukan untuk mengantisipasi dan membantu pekerjaan dalam mengawasi dan

mengontrol situasi di sekitar rumah .( Latif, Djiwo, & Abimayu, 2016).

Dari permasalahan tersebut maka tercipta gagasan untuk membuat Robot
Smart Car yang mampu membantu mengawasi dan mengontrol sebuah rumah .
Agar dapat memudahkan pekerjaan dan memebantu kinerja securitty. Pengawas
bisa mengkontrol dari jarak jauh serta dilengkapi kamera untuk melihat kondisi di
sekitar wilayah penjagaan scurity tersebut. Sehingga, securitty dapat secara cepat
mengantisipasi tindakan yang tidak di inginkan yang dapat merugikan inprastuktur

maupun orang lain (Fandidarma,Laksono, & Pamungkas,2021).
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1.2

Rumusan masalah

Berdasarkan latar belakang diatas maka penulis merumuskan

permasalahan sebagai berikut:

1. Bagaimana sistem perancangan hardware robot smart car berbasia arduino
uno.
2. Bagaimana kamera,sensor api ,MQ -7 dan arduino dapat bekerja pada
robot.
3. Bagaimana mengetahuin situasi sekitar dengan menggunakan robot smart
security .
1.3 Tujuan Penelitian
1. Merancang dan menganalisis sebuah alat yang dapat membantu dalam
pekerjaan security.
2. Mengetahui situasi, melihat adanya kebakaran dan dapat mengetahui
adanya kebocoran gas dengan mennggunakan robot smart security .
3. Mengetahui ketika adanya orang yang mencurigakan.
1.4  Batasan masalah
1 Penelitian ini hanya untuk mendeteksi kebocotran gas, kebakaran dan
mengantisipasi kejahatan seperti pencurian .
2 Penelitian ini hanya untuk monitorn sebagai output menggunakan kamera,
dan arduino uno.
3 Penelitian ini hanya untuk mendeteksi yang akan di hubungkan ke Bazzer
sebagai output menggunakan sensor api, dan MQ 7.
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1.5 Manfaat Penelitian
1. Mengaplikasikan ilmu yang di peroleh selama pendidikan pada perkuliahan.

2. Mempermudah security dalam menjaga keamanan

3. Menambah pengetahuan terhadap pemanfaatan sistem arduino uno.

1.6 Sistematika Penulisan
Laporan ini terdiri dari beberapa bab yang berisi urutan secara garis besar

dan kemudian dibagi lagi dalam sub-sub yang akan menjelaskan dan menguraikan
masalah yang lebih terperinci, secara garis besar isinya adalah :
BAB I PENDAHULUAN

Bab ini berisi latar belakang pembuatan laporan, rumusan masalah, batasan
masalah, tujuan penulisan, manfaat penulisan, metodelogi penulisan dan
sistematika penulisan.
BABII TINJAUAN PUSTAKA

Bab ini berisi landasan teori berupa konsep dasar dalam penyusunan alat

dan laporan sehingga menghasilkan karya yang bernilai dan memiliki daya guna.

BAB III METODELOGI PENELITIAN

Metode penelitian menjelaskan tentang langkah-langkah yang dilakukan
penulis untuk mengerjakan analisis serta menyelesaikan tugas akhir ini.
BAB IV HASIL DAN PEMBAHASAN

Bab ini berisi tentang pengukuran/perhitungan serta pengujian sistem yang

dirancang, kemudian dilakukan analisis terhadap alat yang dibuat.
BAB YV KESIMPULAN DAN SARAN

Bab ini berisikan tentang simpulan dan saran dari pembuatan alat dan laporan

sebagai upaya untuk perbaikan penulisan serta pembaharuan alat untuk kedepannya
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BAB II

TINJAUAN PUSTAKA

2.1  Mobil RC
Mobil RC merupakan mobil mini yang ukurannya lebih kecil dari aslinya,

dan mobil RC dapat dikendalikan langsung oleh remote control atau joystick

dengan modulpemancar. Metode pengontrol menggunakan Bluetooth.

Gambar 2. 1 Mobil Remote Control
Sumber:(Latif, Djiwo & Abimayu, 2016)

Mobil RC memanfaatkan teknologi berbasis Internet of things (IoT),
dimana remotecontrol menggunakan joystick yang dapat mengendalikan sebuah
mobil RC darijarak jauh. dengan memantfaatkan pita gelombang RF 2.4GHz ISM
(Industrial, Scientific and Medical) menggunakan modul Wireless nRF24L0, serta
penggunaan kamera yang terhubung ke android dengan jaringan internet agar
dapat melihat kondisi di sekitar mobil RC. Teknologi Hybrid pada Robot Smart Car
berfungsi sebagai supply tegangan yang memanfaatkan sinar matahari Ketika di

operasikan di luar ruangan. (Latif, Djiwo & Abimayu, 2016).
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Penerapan sistem PV Hybrid pada Robot Smart Car dan ini dikarenakan negara
Indonesia merupakan negara yang disinari matahari hingga 11 jamper hari nya. Maka
dengan itu saya menerapkan sistem PV Hybrid ini untuk supply tegangan Kondisi saat
perang dan teknologi yang akan digunakan dalam membantu korban jika sedang terjadinya
baku tembak di medan perang.Agar para TNI dan Polri yang sedang bertugas di medan
perang selalu waspada dengan adanya musuh bisa memberikan pertolongan secara cepat

dan tidak terkena tembakan (Fandidarma, Laksono, & Pamungkas,2021).

2.2 Panel Surya
Panel surya merupakan komponen yang paling penting dalam sistem plts

dikarenakan panel surya adalah komponen merubah energi dari sinar matahari ke
energi listrik, energi matahari tersebut diubah menjadi daya DC
menggunakansilikon tipis. Sel surya terdiri dari dua lapisan semikonduktor dengan
muatan yang berbeda. Lapisan atas sel surya memiliki muatan negative dan lapisan

bawah sel surya memiliki muatan positif.

Gambar 2. 2 Ilustrasi Prinsip Kerja Panel Surya

Sumber: Purwoto,2018

Sel-sel surya itu dipasang secara seri dengan sebuah panel aluminium atau
tahankarat dan dilindungi olehkaca atau plastik kemudian pada setiap sel- sel itu
disambungidengan listrik Ketika sel itu menangkap sinar matahari (energi foton)
Maka foton yang berhaasil di tangkap akan diserap oleh atom silikon, atom silikon
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adalah semikonduktoryang dapat membebaskan elektron dari ikatan atomnya
sehingga atom yang terlepas itu menjadi atom yang bergerak bebas.

(Purwoto,2018)

Arus searah (DC) yang dihasilkan disebabkan oleh pergerakan dari elektron
yangbebas tersebut dan pada sambungan akan mengalirkan arus listrik Besarnya
arus atau daya yang dihasilkan itu tergantung padan jumlah energi matahari

yang mencapaipermukaan silikon dari panel suryanya.

2.3 Arduino Uno

Gambar 2. 3 Arduino Uno

(Sumber: . ( Rahimatullah,, Muda, , Fahmi, & Akbari, 2020).

Arduino Uno adalah board/papan mikrokontroler berbasis Atmega328.
Arduinosendiri mempunyai 14 pin inputan dari output digital dan 6 pin inputan
tersebut digunakan sebagai output Pulse Width Modulation (PWM) dan 6 pin
inputan analog, 16 MHz osilator kristal, koneksi USB, ICSP header, jack power
dan tombol reset. Maka dari itu untuk mendukung mikrokontroler agar dapat
digunakan dengan cara menghubungkan Board Arduino Uno ke Komputer dengan

menggunakan kabel USB atau dapat menggunakan adaptor AC-DC dan batrai
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untuk  menjalankannya. Arduino ialah bukan hanya sekedar alat
untukpengembangan tetapi Arduino sendiri juga bisa dapat di kombinasi ke
hardware, bahasa pemograman dan Integrated Development Environment (IDE)
yang canggih. IDE merupakan software yang berperan dalam bentuk penulisan,
meng- compile sehingga menjadi kode biner dan meng-upload ke dalam memory

mikrokontroller. ( Rahimatullah,, Muda, , Fahmi, & Akbari, 2020).

2.4 Driver Motor

Gambar 2. 4 Motor Driver L29&N

(Sumber. ( Rahimatullah,, Muda, , Fahmi, & Akbari, 2020)

Driver motor L298N merupakan module driver motor DC yang paling
banyak digunakan atau dipakai di dunia elektronika yang difungsikan untuk
mengontrolkecepatan serta arah perputaran motor DC. IC L298 merupakan sebuah
IC tipe H-bridgeyang mampu mengendalikan bebanbeban induktif seperti relay,
solenoid, motor DC dan motor stepper. Pada IC L298 terdiri daritransistor-
transistor logik (TTL) dengan gerbang NAND yang berfungsi untuk memudahkan
dalam menentukan arah putaran suatu motor DC maupun motor stepper. Untuk
dipasaran sudah terdapat modul drivermotor menggunakan IC L298 ini, sehingga
lebih praktis dalam penggunaannya karenapin I/O nya sudah tersusun dengan rapi
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dan mudah digunakan. Kelebihan akan moduldrivermotor L298N ini yaitu dalam
hal kepresisian dalam mengontrol motor sehingga motor lebih mudah untuk
dikontrol Relay 12 volt. . ( Rahimatullah,, Muda, , Fahmi, & Akbari, 2020)

2.5 Baterai Lithium-Ion 18650

Gambar 2. 5 Batrai Lithium-Ion 18650
(Sumber: Otong, 2019).)

Baterai janis lithium-ion 18650 ini sangat banayak digunakan karena dapat
di charger kembali ( Rechargeable ). Kebanyakan perangkat elektronik portable
yang membutuhkan tenag besar atau tahan lama di pastikan menggunkaan batrai
jenis lithium-ion 18650. Contohnya laptop,power bank, wireless bluetooth
speaker dan rokok elektronik. Tegangan pada batrai jenis ini adalah 3.7 Volt dan
maksium dapat dicas 4,2 Volt. Apabila ketika batrai ini kita ukur tegangan nya 2,8
— 3,0 Volt maka dapatdi pastikan batrai ini kosong dan harus melakukan
pengecasan kembali  sehingga batrai tersebut dapat di  gunakan

kembali.(Otong.2019)

2.6 ESP32Cam
ESP32 CAM ialah merupakan salah satu alat mikrokontroler yang

memiliki fasilitas tambahan berupa bluetooth, kamera, wifi, bahkan sampai ke slot
mikro SD. ESP32 CAM ini biasanya di gunakan untuk project IOT (Internet Of
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Things) yang membutuhkan fitur kamera. Modul ESP32 CAM ini memiliki lebih

sedikit pin input dan output di bandingkan dengan modul ESP32 wroom.

Gambar 2. 6 ESP32 CAM
(Sumber: Rahimatullah,Muda, Fahmi, & Akbari,2020)

SP32 CAM berfungsi sebagai pengirim data berupa teks,gambar dan video
ke aplikasitelegram. Pada penelitian kali ini sistem yang di gunakan ialah ketika
muasush atau lawan terlihat dan tertangkap di dalam kamera maka dari tim TNI
dan POLRI langsunguntuk menyergap tindak criminal tersebut.

2.7 Sensor MQ-7

Sensor tipe MQ-7 adalah sensor gas karbon monoksida yang berfungsi
untuk mengetahui konsentrasi gas karbon monoksida (CO), sensor MQ7 memiliki
sensitivitastinggi dan respon cepat terhadap gas karbon monoksida dan keluaran
dari sensor MQ7berupa sinyal analog dan membutuhkan tegangan DC sebesar
5Volt. sensor gaskeluaran dual output yaitu output digital (dengan op-amp
sebagai komparator yangsensitifitas / offsetnya bisa anda atur dengan memutar
trimpott) dan output analog yaituoutput langsung dari sensor yang dapat anda

hubungkan dengan ADC.( BAHTIAR,2021)
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Gambar 2. 7 Sensor MQ — 7

(Sumber: .( BAHTIAR,2021)

2.8  Sensor Api

Gambar 2. 8 Sensor Api
(Sumber: Ali,Latubessy and Maharani,2021)

Sensor api atau Flame sensor merupakan salah satu alat pendeteksi
kebakaran melalui adanya nyala api yang tiba-tiba muncul. Besarnya nyala api
yang terdeteksi adalah nyala api dengan panjang gelombang 760 nm sampai
dengan 1.100 nm.Transducer yang digunakan dalam mendeteksi nyala api adalah
infrared. Sensor api ini biasa digunakan pada ruangan di perkantokan,
apartemen, atauperhotelan. Namun, sering juga digunakan dalam pertandingan

robot.( Ali,Latubessy and Maharani,2021)

Fungsi sensor iniadalah sebagai mata dari robot untuk mendeteksi nyala
api. Diharapkan dengan meletakkan sensor api sebagai mata, robot dapat
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menemukan posisi lilin yang menyala.Sensor api ini memiliki manfaat yang cukup
besar. Salah satu diantaranya adalah mampu meminimalisasi adanya false alarm
atau alarm palsu sebagai sebuah tanda akan terjadinya kebakaran. Sensor ini
dirancang khusus untuk menemukan penyerapan cahaya pada gelombang
tertentu.

2.9 Buzzer

Gambar 2. 9 Buzzer

(Sumber: Ali,Latubessy and Maharani,2021)

Buzzer adalah sebuah komponen elektronika yang berfungsi untuk
mengubah getaran listrik menjadi getaran suara. Pada dasarnya prinsip kerja
buzzer hampir samadengan loudspeaker, jadi buzzer juga terdiri dari kumparan
yang terpasang padadiafragma dan kemudian kumparan tersebut dialiri arus
sehingga menjadi elektromagnet, kumparan tadi akan tertarik ke dalam atau
keluar, tergantung dari araharus dan polaritas magnetnya, karena kumparan
dipasang pada diafragma maka setiap gerakan kumparan akan menggerakkan
diafragma secara bolak-balik sehingga membuat udara bergetar yang akan
menghasilkan suara. Buzzer biasa 23 digunakan sebagai indikator bahwa proses

telah selesai atau terjadi suatu kesalahan pada sebuah alat (alarm).
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2.10 Adaptor5V
Adaptor adalah rangkaian elektronik yang mengubah arus putar (arus AC)

menjadi arus searah (arus DC), atau merupakan rangkaian yang mengubah tegangan
listrik yang sangat besar menjadi tegangan yang jauh lebih sederhana. Salah satu
bagianterpenting dari perangkat keras elektronik adalah konektor / catu daya.
Tergantung pada kebutuhan perangkat elektronik, konektor ini digunakan
untuk sedikit menurunkan tegangan AC hingga 22 volt, mulai dari 3 volt hingga
12 volt. Dari perspektif fungsinya, ada dua jenis konektor: konektor bingkai
pertukaran dan konektor bingkai trafo step down. Bagian utamanya adalah kabel
email yang dilipatdi tengah setrika. Terdapat dua lilitan yaitu lilitan utama dan
lilitan opsional. Saat listrikmasuk, lilitan utama akan menimbulkan induksi pada
kabel email sehingga menimbulkan gaya tarikan pada bagian tengah setrika, yang
kemudian akan memicu lilitan opsional. Memandu pengoperasian dua cangkang
konektor itu unik. Konektor stepdown menggunakan prosedur pendaftaran bidang

yang menarik. Untuk sementara,sistem sakelar.
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BAB I1I

METODELOGI PENELITIAN

3.1 Analisis Sistem
Analisis sistem bertujuan untuk memecah sistem menjadi komponen

subsistem yang lebih sederhana untuk mengetahui bagaimana masing-masing
komponen bekerja sama untuk mencapai tujuan.

3.2 Perancangan Sistem
Rencana kerangka dimaksudkan untuk menggambarkan dan menunjukkan

garis besar kerangka yang akan dibuat. Rancangan kerangka kerja yang akan
diterapkan dalam penelitian ini adalah rencana kerangka kerja menggunakan
aplikasi berbasis android. Kemampuan aplikasi memudahkan kita untuk
mengontrol

33 Perancangan Perangkat Keras
Pemeliharaan sistem yang akan dibuat dimaksudkan untuk memberikan

kenyamanan dan efisiensi tenaga dan waktu kepada pengguna dengan memberikan
akomodasi dalam struktur otomatisasi dalam operasi.

34 Blok Diagram Dan Perancangan Alat
Blok diagram adalah Diagram Blok adalah sebuah diagram berbentuk

kotak yang digunakan untuk menjelaskan suatu proses kerja pada ilmu

engineering.
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Gambar 3. 1 Diagram blok perancangan alat

Berdasarkan blok diagram alat diatas, dapat di jelaskan proses perancangan
alat antara lain sebagai berikut :

1. Input

a. solar cell bertujuan menyerap panas yang dihasilkan dari energi
matahari dan mengkonversikan energi cahaya matahari menjadi
energi listrik.

b. MQ-7 digunakan untuk mendeteksi apabila terjadinya kebakaran.

c. ESP 32 cam digunakan untuk menagkap objek yang ada di depan
ESP 32 cam tersebut.

d. Sensor api digunakan untuk mendeteksi terjadinya kebakaran .
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2. Proses
a. Adavtor Adaptor adalah rangkaian elektronik yang mengubah arus
putar (arus AC) menjadi arus searah (arus DC), atau merupakan
rangkaian yang mengubah tegangan listrik yang sangat besar
menjadi tegangan yang jauh lebih sederhana
b. Arduino uno atmega328 bekerja sebagai pengontrol atau otak dari
smat security .
3. Output
a. Pengisian baterai dihasilkan dari pengkonversian solar sel
b. Jika terjadi adanya kebakaran dan sensor membaca adanya asap
yang maka MQ-7 bekerja .
c. Ketika adanya api yang disebabkan dari adanya kebakaran maka
sensor api akan bekerja.
d. Out put yang dihasilkan ESP 32 cam menampilkan objek yang ada
di depannya .
e. Buzzer bekerja ketika sensor api dan sensor MQ-7 mengirimkan

sinyal.
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3.5 Skema Rangkaian
Pada bagian ini akan dijelakan skema rangkaian dari alat smart security

berbasis arduino uno dan solar cell, berikut adalah gambar skema rangakaiannya

N N\
I —
0 n

\

N

Tombol power

Buzzer

Motor Driver 1289n

Arduino UNO

Gambar :Skema Rangkaian
3.6  Tempat Penelitian
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Pembuatan dan pengujian Robot Smart Security Berbasis Arduino Uno Dan

Solar Cell ini dilakukan di :

- Nama Tempat : CV.ANGKASA MOBIE TECH

- Alamat . Jalan Sultan Serdang Dusun II, Sena, Batang Kuis - Deli

Serdang — Sumatera Utara.

3.7 Bahan Dan Alat

Kebutuhan perangkat yang gunakan di dalam analisis robot smart

ssecurity berbasis arduino uno dan solar cell.

Tabel 3. 1 Alat dan Bahan

No | Komponen Spesifikasi Satuan /
Luas
1. |Panel Surya|Panel Tipe Mono Crystalline dan Berkapasitas 5 1 unit

Wp
2. Baterai Litium 3 unit
3. Buzzer 5 volt 1 unit
4. Arduino Atmega 1 unit
Uno
5. [Motor driver L289N 1 unit
6. | Motor DC Motor DC gaerbox 4 unit
7. Laptop Lenovo ideapad 310 1 unit
8. Mq-7 5 volt 1 unit
9. | Sensor Api 5 volt 1 unit
UNIVERSITAS MEDAN AREA 17
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3.8  Pengumpulan Data
Teknik pengumpulan data pada penelitian ini meliputi data dari proses

pengujian pada baterai, panel surya, pemberian pakan, berapa lama pesan
tersampaikan ke telegram dan banayaknya pakan yang dihasilkan dalam sekali
pemberian pakan.
3.8.1 Study Literature

Study Literature Pada tahap ini dilakukan pengumpulan referensi yang
diperlukan dalam penelitian. Hal ini dilakukan untuk memperoleh informasi dan
data yang diperlukan untuk penulisan skripsi ini. referensi yang digunakan dapat

berupa buku, jurnal, artikel, situs internet yang berkaitan dengan penelitian ini.

3.8.2 Study Dokumentasi
Metode Dokumentasi adalah suatu cara yang digunakan untuk
memperolehdata dan informasi dalam bentuk buku, arsip, dokumen, tulisan angka
dan gambar yang berupa laporan serta keterangan yang dapat mendukung
penelitian.Dokumentasi digunakan untuk mengumpulkan data kemudian ditelaah.
3.9 Parameter Yang Akan Di Analisis
Parameter yang akan dianalisis pada proposal dengan judul
analisisrobotsmart security berbasis arduino uno dan solar cell\
1. Jarak Pengontrolan Smart Securty
2. Pengujian Lingkungan Area Track Robot
3. Jarak Sensor Asap
4. Jarak Sensor Api
5. Pengujian Baterai 12 V

6. Pengimplementasikan Robot Smart Security
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3.10 Waktu penelitian
Waktu yang diperlukan dalam pengerjaan penelitian ini kurang lebih tiga

bulan.Hal ini dapat ditunjukkan seperti tampak pada table dibawah ini.

Tabel 3. 2 Jadwal Pelaksanaan Kegiatan

No skripsi Kegiatan 2022 2023

1 111

Studi literaturdan surve lapangan

Perancangansistem

Realisasi sistem

Uji coba

Analisa data
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BAB YV

KESIMPULAN DAN SARAN

5.1 Kesimpulan
Kesimpulan yang didapatkan dari penelitian yang sudah dilakukan

adalah sebagai berikut:

1 Pada penelitian yang telah dilakukan bahwa pengguna dapat melihat
suatu objek,mulai dari paling dekat ke paling jauh. Dapat megetahui
hal yang mencurigakan ,kebocotan gas dan adanya asap. Pengguna
dapat mengetahui adanya hal tersebut melalui alaram yang ada pada
smart scuritty tersebut dan dapat melihat objek melalui web dari
kejadain tersebut.

2 Pada penelitian ini juga di dapatkan bahwa jauhnya pengontrolan
yang dapat di uji baik sekala kecil paling jauh dapat menangkap 100
cm dan sekala besar dapat berkerja pada jarak 25 meter .Hasil dari
pengujian di dapatkan bahwa alat yang dirancang sangat layak
digunakan pada pertandingan yang sebenarnya

5.2 Saran
Untuk saran pada percobaan selanjutnya lebih di anjurkan menggunakan

modul wifi agar penggunaan wifi dapat si maksimalkan , penggunaan antena
agar jarak pancar sinyal wifi yang dihasilkan lebih jauh dan maksimal dan
dilengkapi kepintaran buatan bertujuan untuk robot smart sscuriy bergeraktanpa

harus di kontrol secara langsung .
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