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LAMPIRAN

LISTING PROGRAM

5 —_— Tk ok ok Rk R ok Rk Rk ook
Chip type : ATmegal6

Program type : Application

AVR Core Clock frequency :8.000000 MHz
Memory model : Small

External RAM size :0

Data Stack size : 256

Skakokok dkokok skokokok dkokokok skokok kokokok skokokok kokokok ***/

#include <megal6.h>
#include <delay.h>

#include <stdio.h>

// Alphanumeric LCD functions
#include <alcd.h>

#define PR PORTB.O

#define EOM PINB.1

#define PD PORTB.2

#define CE PORTB.3

#define stop PINA.1

#define play_1 PINA.2

#define play_2 PINA.3
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#define record PINA.4

chari;

char buffer[33];

int sensor;

#define ADC_VREF_TYPE 0x40
// Read the AD conversion result

unsigned int read_adc(unsigned char adc_input)

{

ADMUX=adc_input| (ADC_VREF_TYPE & 0xff);

// Delay needed for the stabilization of the ADC input voltage
delay_us(10);

// Start the AD conversion

ADCSRA|=0x40;

// Wait forthe AD conversionto complete

while ((ADCSRA & 0x10)==0);

ADCSRA|=0x10;

return ADCW;

}

// Declare your global variables here

void play1()

{PD=0; delay_ms(1); PORTC=6; PR=1; CE=0; delay_ms(1); CE=1; }

void play2()
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{PD=0; delay_ms(1); PORTC=60; PR=1; CE=0; delay_ms(1); CE=1;}

void play3()

{PD=0; delay_ms(1); PORTC=100; PR=1; CE=0; delay_ms(1); CE=1;}

void play4()

{PD=0; delay_ms(1); PORTC=245; PR=1; CE=0; delay_ms(1); CE=1; }

void play5()

{PD=0; delay_ms(1); PORTC=200; PR=1; CE=0; delay_ms(1); CE=1;}

void main(void)

{

// Declare yourlocal variables here

// Input/Output Ports initialization

// PortA initialization

// Func7=In Func6=In Func5=In Func4=In Func3=In Func2=In Funcl=In
FuncO=In

// State7=T State6=T State5=T State4=T State3=T State2=T State1=T State0=T
PORTA=0x3F;

DDRA=0x00;

// PortB initialization

// Func7=In Func6=In Func5=In Func4=In Func3=In Func2=In Funcl=In

FuncO=In
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// State7=T State6=T State5=T State4=T State3=T State2=T State1=T State0=T
PORTB=0x00;

DDRB=0x0F;

// PortC initialization

// Func7=0ut Func6=0ut Func5=0ut Func4=0ut Func3=0ut Func2=0ut
Func1=0ut Func0=0ut

// State7=0 State6=0 State5=0 State4=0 State3=0 State2=0 State1=0 State0=0
PORTC=0xFF;

DDRC=0xFF;

// PortD initialization

// Func7=In Func6=In Func5=In Func4=In Func3=In Func2=In Funcl=In
FuncO=In

// State7=T State6=T State5=T State4=T State3=T State2=T State1=T State0=T
PORTD=0x00;

DDRD=0x10;

// Timer/Counter 0 initialization
// Clock source: System Clock

// Clock value: Timer 0 Stopped
// Mode: Normal top=0xFF

// OCO output: Disconnected
TCCRO=0x00;

TCNT0=0x00;
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OCR0=0x00;

// Timer/Counter 1 initialization
// Clock source: System Clock

// Clockvalue: Timer1 Stopped
// Mode: Normal top=0xFFFF

// OC1A output: Discon.

// OC1B output: Discon.

// Noise Canceler: Off

// Input Capture on Falling Edge
// Timer1 Overflow Interrupt: Off
// Input Capture Interrupt: Off

// Compare A Match Interrupt: Off
// Compare B Match Interrupt: Off
TCCR1A=0x00;

TCCR1B=0x00;

TCNT1H=0x00;

TCNT1L=0x00;

ICR1H=0x00;

ICR1L=0x00;

OCR1AH=0x00;

OCR1AL=0x00;

OCR1BH=0x00;

OCR1BL=0x00;
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// Timer/Counter 2 initialization
// Clock source: System Clock

// Clock value: Timer2 Stopped
// Mode: Normal top=0xFF

// OC2 output: Disconnected
ASSR=0x00;

TCCR2=0x00;

TCNT2=0x00;

0CR2=0x00;

// External Interrupt(s) initialization
// INTO: Off

// INT1: Off

// INT2: Off

MCUCR=0x00;

MCUCSR=0x00;

// Timer(s)/Counter(s) Interrupt(s) initialization

TIMSK=0x00;

// USART initialization

// USART disabled

UCSRB=0x00;

// Analog Comparator initialization
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// Analog Comparator: Off
// Analog Comparator Input Capture by Timer/Counter 1: Off
ACSR=0x80;

SFIOR=0x00;

// ADC initialization

// ADC Clock frequency: 1000.000 kHz

// ADC Voltage Reference: AVCC pin

// ADC Auto Trigger Source: ADC Stopped
ADMUX=ADC_VREF_TYPE & 0x(ff;

ADCSRA=0x83;

// SPlinitialization
// SPI1disabled

SPCR=0x00;

// TWl initialization
// TWldisabled

TWCR=0x00;

// Alphanumeric LCD initialization

// Connections are specified in the

// Project|Configure|C Compiler|Libraries| Alphanumeric LCD menu:
// RS- PORTD Bit 7

// RD - PORTD Bit 6
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// EN- PORTD Bit 5

// D4-PORTDBIt 1

// D5 - PORTD Bit 0

// D6 - PORTD Bit 2

// D7 - PORTDBit 3

// Characters/line: 16

lcd_init(16);

PD=1;CE=1;
lcd_gotoxy(0,0);
led_putsf("SKRIPSI ");
lcd_gotoxy(0,1);
led_putsf(" DT M. HIDAYAT ");
delay_ms(2000);
lcd_gotoxy(0,0); // Menentukan koordinat awal penulisan teks, baris pertama
led_putsf("SISTEM INFORMASI"); // Teks yang akan ditampilkan
lcd_gotoxy(0,1); // Menentukan koordinat awal penulisan teks, baris kedua
lcd_putsf(" PT. KERETAAPI "); // Teks yang akan ditampilkan
delay_ms(3000);

led_clear();

while (1)
{
PORTC=0;
//Place your code here

if(stop==0)
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{
lcd_gotoxy(0,0);
led_putsf("STOP ™);

PD=1; CE=1; delay_ms(1000);}

else if(record==0)
{

lcd_gotoxy(0,0);
led_putsf("REC1 ");

PD=0; delay_ms(1); PORTC=245; PR=0; CE=0; delay_ms(1000);}

lcd_gotoxy(0,0); // Menentukan koordinat awal penulisan teks, baris pertama
lcd_putsf("-MEDAN - TEBING-"); // Teks yang akan ditampilkan
lcd_gotoxy(0,1); // Menentukan koordinat awal penulisan teks, baris kedua

led_putsf(" PT. KERETAAPI "); // Teks yang akan ditampilkan

if(PINA.0==0) { while(PINA.0==0){}; i++;

if(i==1){

lcd_gotoxy(0,0); // Menentukan koordinat awal penulisan teks, baris pertama
lcd_putsf("ANDA Di STASIUN:"); // Teks yang akan ditampilkan
lcd_gotoxy(0,1); // Menentukan koordinat awal penulisan teks, baris kedua
lcd_putsf("St.BANDAR KALIFA"); // Teks yang akan ditampilkan

PD=1; CE=1; delay_ms(100);

play1();

PORTD.4=1; delay_ms(1000);
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PORTD.4=0; delay_ms(1000);
delay_ms(3000);

}

else if(i==2) { while(PINA.0==0){};

lcd_gotoxy(0,0); // Menentukan koordinat awal penulisan teks, baris pertama
lcd_putsf("ANDADi STASIUN:"); // Teks yang akan ditampilkan
lcd_gotoxy(0,1); // Menentukan koordinat awal penulisan teks, baris kedua
lcd_putsf("St. BATANG KUIS "); // Teks yang akan ditampilkan

PD=1; CE=1; delay_ms(100);

play2();

PORTD.4=1; delay_ms(1000);

PORTD.4=0; delay_ms(1000);

delay_ms(3000);

}

else if(i==3) { while(PINA.0==0){};

lcd_gotoxy(0,0); // Menentukan koordinat awal penulisan teks, baris pertama
lcd_putsf("ANDA Di STASIUN:"); // Teks yang akan ditampilkan
lcd_gotoxy(0,1); // Menentukan koordinat awal penulisan teks, baris kedua
lcd_putsf("Stsn LUBUK PAKAM™); // Teks yang akan ditampilkan

PD=1; CE=1; delay_ms(100);

play3();

PORTD.4=1; delay_ms(1000);

PORTD.4=0; delay_ms(1000);
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delay_ms(3000);

}

else if(i==4) { while(PINA.0==0){};

lcd_gotoxy(0,0); // Menentukan koordinat awal penulisan teks, baris pertama
lcd_putsf("ANDA Di STASIUN:"); // Teks yang akan ditampilkan
lcd_gotoxy(0,1); // Menentukan koordinat awal penulisan teks, baris kedua
led_putsf("St.TEBING TINGGI"); // Teks yang akan ditampilkan

PD=1; CE=1; delay_ms(100);

play4(Q);

PORTD.4=1; delay_ms(1000);

PORTD.4=0; delay_ms(1000);

delay_ms(3000);

}

else if(i==>5) { while(PINA.0==0){};

lcd_gotoxy(0,0); // Menentukan koordinat awal penulisan teks, baris pertama
lcd_putsf("ANDA Di STASIUN:"); // Teks yang akan ditampilkan
lcd_gotoxy(0,1); // Menentukan koordinat awal penulisan teks, baris kedua
lcd_putsf("Stsn LUBUK PAKAM"); // Teks yang akan ditampilkan

PD=1; CE=1; delay_ms(100);

play30;

PORTD.4=1; delay_ms(1000);

PORTD.4=0; delay_ms(1000);

delay_ms(3000);

}
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else if(i==6) { while(PINA.0==0){};

lcd_gotoxy(0,0); // Menentukan koordinat awal penulisan teks, baris pertama
lcd_putsf("ANDA Di STASIUN:"); // Teks yang akan ditampilkan
lcd_gotoxy(0,1); // Menentukan koordinat awal penulisan teks, baris kedua
lcd_putsf("St. BATANG KUIS "); // Teks yang akan ditampilkan

PD=1; CE=1; delay_ms(100);

play2();

PORTD.4=1; delay_ms(1000);

PORTD.4=0; delay_ms(1000);

delay_ms(3000);

}

else if(i==7) { while(PINA.0==0){};

lcd_gotoxy(0,0); // Menentukan koordinat awal penulisan teks, baris pertama
lcd_putsf("ANDA Di STASIUN:"); // Teks yang akan ditampilkan
lcd_gotoxy(0,1); // Menentukan koordinat awal penulisan teks, baris kedua
lcd_putsf("St.BANDAR KALIFA"); // Teks yang akan ditampilkan

PD=1; CE=1; delay_ms(100);

play1();

PORTD.4=1; delay_ms(1000);

PORTD.4=0; delay_ms(1000);

delay_ms(3000);

}

else if(i==8) { while(PINA.0==0){};

lcd_gotoxy(0,0); // Menentukan koordinat awal penulisan teks, baris pertama

lcd_putsf("ANDA Di STASIUN:"); // Teks yang akan ditampilkan
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lcd_gotoxy(0,1); // Menentukan koordinat awal penulisan teks, baris kedua
lcd_putsf("St. BESAR MEDAN"); // Teks yang akan ditampilkan
PD=1; CE=1; delay_ms(100);
play50);
PORTD.4=1; delay_ms(1000);
PORTD.4=0; delay_ms(1000);
delay_ms(3000);
i=0;
PD=1; CE=1; delay_ms(100);
}
By
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