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A B STR A K  

Sistem pengontrolan pada dewasa ini sangat diperlukan untuk mendapatkan 

efisiensi kerja sehingga kerja pun praktis dan efisien, mengingat perkembangan 

sistem pengontrolan pada dewasa ini berkembang dengan pesat, maka sistem 

pengontrolan ini banyak sekali penerapannya mulai dari pengontrolan mesin - mesin 

hingga ke pengontrolan sistem pendingin ruangan untuk mendapatkan efisiensi kerja. 

Untuk sistem pendingin ruangan dengan kapasitas yang besar sebagai contoh 

auditorium, pusat perbelanjaan, biasanya bekerja tanpa pengontrolan. Pengontrolan 

disini adalah bahwa pendingin pada suatu ruangan yang berkapasitas besar di 

jalankan keseluruhannya. Dengan demikian penggunaan daya Iistrik tidak efisisen. 

Maksudnya walau pengunjung disatu ruangan tersebut tidak sesuai kapasitasnya atau 

dapat dikatakan pengunjung dibawah kapasitas, maka akan timbul kerugian biaya 

I istriknya. 

Dengan permasalahan efisiensi sistem penggunaan daya Iistriknya maka di 

gunakanlah sistem pengotrolan yang otomatis yaitu dengan mengunakan PLC 

(Programmable Logic Control). Dimana dengan mengunakan pengontrolan ini, kerja 

dari beberapa mesin pendingin ruangan dapat dikontrol, artinya mesin pendingin 

bekerja berdasarkan jumlah atau kapasitas pengunjung. Maka jika pengunjungnya 

banyak kemungkinan mesin bekerja keseluruhan, sebaliknya jika pengunjung sedikit 

maka mesin pendingin bekerja sesuai settingan yang digunakan. Dengan demikian 

pemakaian daya listrik dapat dihemat dan efisiensi antara pemakaian daya dengan 

biaya pembayaran Iistrik dapat diperbaiki. 
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BAB I 

P E ND AH U L U A N 

1.1 Latar Belakang Masalah 

Semakin pesatnya perkembangan teknologi dewasa ini dapat menunjang 

terciptanya pertumbuhan atau kemajuan di bidang inovasi yang sangat berperan untuk 

membantu manusia dalam proses penyelesaian pekerjaan. Adapun bentuk pekerjaan 

yang pada umumnya dilakukan dengan sistem manual, pada perkembangannya 

pekerjaan itu dapat dipermudah dengan bantuan teknologi yakni seperti sistem 

otomatisasi yang dapat meningkatkan produktivitas secara gratis dengan biaya yang 

lebih murah dan efesien. Dan dengan otomatisasi sesuatu yang tidak dapat dikerjakan 

oleh manusia, dengan menggunakan sistem ini semuanya menjadi mungkin untuk 

dikerjakan. 

Dalam penulisan tugas akhir ini penulis mencoba untuk merancang suatu alat 

yang dapat mengontrol peralatan listrik berupa pendingin ruangan yang dapat 

dikontroJ dengan menggunakan sistem PLC yang bekerja berdasarkan banyaknya 

jumlah pengunjung ataupun orang yang hadir dalam suatu ruangan sehingga 

pengunjung yang hadir merasa nyaman dengan pendingin ruangan yang memadai 

sekaligus juga tidak boros energi. Dikatakan tidak boros energi karena konsumsi 

listrik yang digunakan oleh sistem pendingin ruangan ini bekerja berdasarkan jumlah 

pengunjung. Apabila pengunjung yang hadir sedikit, maka pendingin ruangan yang 

beroperasi juga sedikit begitu juga sebaliknya dan dengan kava lain sistem ini dapat 

1 
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mengcounter jumlah pengunjung yang hadir dalam suatu ruangan sehingga tercapai 

efesiensi dan efektivitas dalam pemamfaatan energi listrik. 

· Dengan adanya sistem ini diharapkan dapat membantu pemerintah dalam hal 

mengatasi krisis listrik nasional pada umumnya maupun yang terjadi di Sumatra 

Utara pada khususnya. Oleh karena itu sistem ini sangat layak untuk 

1.2 Rumusan Masalah 

kelalaian dari pengguna listrik untuk tidak menonaktifkan peralaan listrik yang sudah 

tidak digunakan sehingga dapat menyebabkan kerusakan pada peralatan listrik atau 

dengan kata lain dapat memperpendek umur dari peralatan listrik tersebut. 

1.3 Batasan Masalah 

Mengingat luasnya permasalahan pada PLC ( Programmeble Logic Control ) 

dan juga keterbatasan waktu yang ada untuk menulis Tugas Akhir, maka penulisan 

Tugas Akhir ini dibatasi pada : 

I. Bagaimana sistem PLC berfungsi sebagai pengontrol alat pendingin untuk 

mengaktifkan dan menonaktifkannya 

2. Sistem PLC yang digunakan pada pendingin ruangan bekerja hanya berdasarkan 

pada ruangan dan kapasitas pengunjung yang telah ditentukan. 
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